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1. Radiotehnisko objektu automatiskas vizualas atpazisanas algoritma izstrade

Ir veiktas konsultativas sanaksmes ar Latvijas vadoSajiem specialistiem un tehnisko universitasu pasniedzeéjiem. VASES inzenieri, sadarbiba ar

LMT, ir defingjusSi radiotehnisko objektu automatiskas vizualas atpaziSanas algoritmu un veiksmigi to realize.

2. Datu sagatavosana Al sistemas masinapmacibai radiotehnisko objektu vizualai
atpazisanai

No julija menesSa tiek veikti praktiskie lidojumi dazados laikapstaklos. Tika identificéti vairaki trukumi, kuri tika noversti. Vizuala atpaziSana
darbojas labi. NepiecieSams veikt vairakus lidojumus ar potencialo dronu. Ir nepiecieSams nomainit vizualas atpaziSanas datoru uz jaudigaku,
lai masinapmaciba ritétu bez aizkersanas. Ir jaiegadajas videokamera ar labu optiku.

3. Lidojuma misiju datubazes izstrade dazadiem apsekojamiem objektiem un situacijam

Tiek veikta izpéte. Sadarbiba ar LMT specialistiem tiek apspriesti risinajumi un realizacija. Viens no aktualiem jautajumiem ir datubazes
nepiecieSamiba (vajag vai nevajag).

4. Objekta (antenas) automatiskas vizualas atpazisanas sistemas izstrade

Ir izstradata objekta (antenas) automatiskas vizualas atpaziSanas programmatura. Sistéma pastavigi tiek pilnveidota un papildinata. Uz 28.
septembri vizualas atpaziSanas programmatura ir spéjiga precizi noteikt antenu diametru, azimutu. Tiek turpinats darbs pie antenu augstuma

precizitates uzlabosanas. Planots augstuma precizitates uzlaboSanai, papildus BPLA sensoriem, izmantot RTK sistemu.

5. Drona vadibas programmas telekomunikacijas objektu vizualas atpazisanas modula
testesana

Iknedélu tiek veikta programmas modula testéSana un pilnveidoSana.

6. Konkreta objekta identificesanas sistemas, izmantojot vizualo atpazisanu un SAF SC
merijumus, programmaturas izstrade

lzmantojot ieksejos VASES resursus, ir uzsakta SAF SC mérijjumu programmas modula izstrade. Ir piesaistiti VASES TD programmeétaji. Ir

izstradata komunikacijas dala starp drona vadibas programmaturu un merjumu moduli.

1. SAF SC interfeisa sadarbibai ar drona vadibas sistemu izstrade

SAF SC interfeiss tiek izstradats paraleli ar mérjjuma modula izstradi. Tika izstradats SAF SC modula darbibas algoritms.



8. Lietotaja interfeisa izstrade

Lietotaja interfeiss tikai daléji ir izstradats, jo vel nav pilnvertigi gatavi visi programmaturas moduli. Tika sagatavots BPLA vadibas

programmaturas darbibas drafta algoritms.

9. SAF SC stiprinajuma projektesana un izstrade

Gustot iesp€ju izmantot Latvija razotu dronu, kuru planots izmantot galaprodukta, SAF Tehnikas parstavji tikas klatiené ar VASES un LMT, kur

tika izrunatas nianses un tehniskie risinajumi. SAF Tehnika uzsaka galaprodukta stiprinajuma projektéSanas procesu.

10. Prototipa testesana un kludu noversana

VASES inzenieri ir veikuSi testa lidojumus ar VASES riciba esoSajiem SAF SC. Ir apkopotas esoSas problémas un risinajumi. VASES inzenieri

pastavigi veic testa lidojumus ar SAF SC prototipa moduliem. Ir diagnosticéti vairaki trukumi, ko SAF Tehnika solija novérst galaprodukta.

11. Pareji darbi un jautajumi

Projekta ietvaros VASES programmeétajiem tika nodroSinata piek|luve pie SAF SC moduliem 24/7. Izmantojot jaunu dronu radas dazada rakstura
problémas, kuras ar VASES inzenieru spékiem un sadarbiba ar LMT tiek veiksmigi atrisinatas, un projekts tiek istenots bez liekas aizkersanas.

Projekta pétijuma turpinasanai nepiecieSams iegadaties Latvija razotu dronu FlyVision, Nvidia Jetson datoru un FLIR kameru ar optiku, lai
projekta beigas nokomplektetu gatavu prototipu. Sobrid tiek izmantotas LMT iekartas.



